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(57) Abstract: The invention relates 
to a head for a robot arm, which is 
intended to perform a deflashing or 
carding operation. The inventive head 
comprises: a plate (3) which is fixed 
to the arm (2) of the robot; a shaft (4) 
which is mounted to the plate (3) in 
parallel therewith; a support (5) for 
a deflashing or carding tool, which 
is pivot mounted around the shaft (4) 
in an extension of the area where the 
plate (3) is fixed to the arm (2) of the 
robot; a jack (14) which is mounted 
coaxially to the shaft (4) which is 
connected to one end of a connecting 
rod (15), the other end thereof being 
connected to the above-mentioned 
tool support (5) in order to adjust the 
orientation thereof; and means for 
driving the tool which is used to equip 
a robot arm and which is intended 
to perform a deflashing or carding 
operation. 
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(57) Abrege : Cette tSte comprend :une platine de fixation (3) sur le bras (2) du robot, un arbre (4) mont6 sur la platine (3) parall^- 
lement k celle-ci, un support (5) d'un outil d'^bavurage ou de caidage mont^ pivotant autour de I'arbre (4) et dans le prolongement 
de la zone de fixation de la platine (3) sur le bras (2) du robot, un v6rin (14) mont^ coaxialement k Taibre (4) reli6 k une exti^mit^ 
dune bielle (15) dont I'autre extr6mit6 est relive au support (5) de Toutil afin de r^gler rorientation de ce dernier, et des moyens 
d entrainement de I'outil pour Tdquipement d'un bras de robot est destinfe k i^iser une operation d'6bavurage ou de caidage 
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TETE POUR fEQOIPEMENT D'UN BRAS DE ROBOT DESTINE A 
REALISER UNE OPERATION D'EBAVURAGE OO DE CARDAGE 

U pi«sente invention a pour objet une tSte pour I'^quipement d'un 
bra^ de robot, destine i rteiiser une operation d*ba«urage ou de o^rdagT 

n,o, ^" T^'" "'^'"'"^ synth^ique obtenus par 

mouiage pr^sentent. aprte dSmoulage, des bavures de mati*« au niveau du 
Plan de ,o,nt. Tel est notamment le cas des semelies de ohaussure en mati*» 
syntt»t,que injects, qui peuvent Stre surmoutees sur la chaussure ou pouvant 

10 rZ^T H." '^'^ d^bomarL est 

10 see par d^coupe manuelle, le plus souvent. .1 est 6galement connu de 
r^aNser ^bavurage i, I'aide d'une me montte i. I'extrtn,it6 du bras d'un robot 
le ealculateur commandant le robot ayant int^gr* le pareoure de la tSte 

■ 5 flT, r ■ '^'^"'^ ^" '^""^ «'"'P'*«- «t dispose 
15 en porte a faux par rapport iil'extrSmit^du bras du robot. 

* •' ^" '""sWdrer que fouHl constitu* par une cisaille est 
amen* S suivre des trajeotoires differentes, par example 4 pivoter de 90' dans 
une m«me continuity du mouvement, par exempie pour rSaliser la d6coupe de 
tevuras aux extr^mit^ avant et an»re, qui sont perpendiculaires ^ la tavure 
20 setrouvantenp6riph6riedelasemelle. 

Dans le cadre de la fabrication de chaussures. il est 6galement 
connu de rfeliser des operations de callage, ces operations de cartage etant 
effectuees sur la tige de la chaussure pour faciliter Pacaochage de imelles 
tt,em,oplast,ques ou sum.outees par exempie. fopSration de cartage consiste 
^ eroder une bande de matiSre 4 I'aide d'une Iraise. proximity de la zone de 
la tige devant reoevoir la semelle. II est aussi parfois n^cessaire de .ealiser une 
operaton de cardage sur la face supirieure de la tige, nofamment au niveau 
de lextremrte avant du pied, lorsque la semelle de la chaussure comports un 

Hi=„„ ^"^'"^ " ^'^'^ P°"™'^ <««P°ser d'un outil qui 

dispose d une »npo,tante latitude de basculement, pour pouvoir satisfaire tout 
aussibien ur, cardage sur la Peripherie de la tige, qu'un cartage sur le dessus 
de celle^,. l, s'agit le encore de .ealiser ces nx.uvements e I'aide d'un 
35 mecan»me qu. 80« le plus simple possible, avec un centrage optimal des poids 
sur I'axedel'extiemitedu bras du robot. »k"ius 
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Le but de I'invention est de fournir une tete pour I'equipement d'un 
bras de robot. destin6e d r6aliser une operation d'ebavurage ou de cardage, et 
r^pondant aux probl^mes techniques pr6c6demment poses. 

A cet effet, la t§te concem^e par I'invention comprend : 
5 - une platine de fixation sur le bras du robot, 

- un arbre mont6 sur la platine paralldlement d celle-ci, 

- un support d'un outll d'6bavurage ou de cardage mont6 pivotant 
autour de I'arbre et dans le prolongement de la zone de fixation de la platine 
sur le bras du robot 

10 - un v6rin mont6 coaxialement d i'arbre. reli^ d une extr6mit6 d'une 

bielle dont ('autre extr§mit6 est relive au support de I'outil afin de r6gler 
Torientation de ce dernier, et 

- des moyens d'entrainement de I'outil. 

La tete de travail, qu'il s'agisse d'une me d'6bavurage ou d'une t6te 
15 de cardage. peut done pivoter autour de I'arbre sur lequel est monte pivotant 
son support, sous {'action du v§rln mont6 sur le m§me axe. Le nombre de 
pieces mis en oeuvre est reduit. et les masses sont r6duites et sont centr6es 
dans le prolongement de I'axe du v6rin. 

Avantageusement le v§rin d'entrainement de la bielle est un v6rin 

20 toumant. 

Suivant une autre caract6ristique de i'invention, la bielle de r6glage 
de I'orientation de I'outil agit sur le support de celui-ci par I'intemiediaire d'un 
vSrin de compensation. 

Le v§rin de compensation pemiet d'assurer une pression 
25 d6temiin6e et constante sur la pidce d travailler, compensant ainsi les effets de 
la gravity, suivant la position de travail de la t§te. 

Dans le cas d'une t§te d'6bavurage, celle-ci comporte un moteur 
6lectrique dispos§ sur I'axe de I'arbre. du cot6 oppos6 au v6rin de r^glage de la 
position du support de I'outil, I'arbre de sortie du moteur 6tant 6quip§ d'un 
30 excentrique aglssant sur une bielle d'entrainement de la lame mobile d'une 
paire de ciseaux d'ebavurage. 

II doit etre note que le moteur est dispose du cot6 oppose au v6rin 
tournant par rapport au support de I'outil, de telle sorte que les masses 
respectivement du v6rin et du moteur, sont ^uilibr^es par rapport d rextr6mlt6 
35 du bras du vdrin. 
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Dans ie cas d'une t§te de cardage, celle-ci comporte un moteur 
6lectrique solidaire du support d'axe perpendiculaire ^ I'arbre. sur lequel est 
mont§ pivotant Ie support, et sur I'arbre de sortie duquel est cal6e une fralse de 
cardage. 

5 De toute fagon rinvention sera bien comprise, d I'aide de la 

description qui suit, en r6f6rence au dessin sch6matique annex6. repr6sentant, 
d titre d'exemples non llmitatife, deux fomies d'ex§cution de cette t§te. 

Figure 1 est une vue en perspective d'une t6te d'§bavurage. 
Figure 2 est une vue en 6l6vatlon partlellement en coupe de la t§te 
10 d'^bavurage de figure 1. 

Figure 3 est une vue en 6l6vation partlellement en coupe, similaire " 
d la figure 2, d'une t§te de cardage. 

La tete represent6e aux figures 1 et 2 est mont^e ^ I'extr6mit6 d'un 
bras 2 de robot, sur laquelle elle est fix6e par I'interm6diaire d'une platine 3. 

15 Sur cette platine 3 est monte un arbre 4. paralldle au plan de la platine, sur 
lequel est mont6 pivotant un support 5 pour un outil constitu6 par des 
ciseaux 6. Sur I'arbre 4 coaxialement d I'arbre 4 est mont6 un monteur 7 qui 
entralne, par rintenn6diaire d'un excentrique 8, une bielle 9 qui actionne la 
lame mobile 10 de la paire de ciseaux 6 dont I'autre lame 13 est fixe. 

20 Coaxialement d I'arbre 4 est mont6, de I'autre cot6 du support 5. un 

v6rln tournant 14. qui entraTne une bielle 15, dont I'autre extr6mit6 est associ6e 
au support 5 par rintemi6diaire d'un v6rin de compensation 16. Comme montrd 
au dessin, les ciseaux 6 se trouvent centr6s sur Ie bras du robot. 

L'orientation de I'outil constitu6 par les ciseaux 6 est donn6e par Ie 

25 v6rin tournant 14 qui fait plus ou moins pivoter la bielle 15, Ie v6rln 16 6tant 
destine d assurer une pression constante sur la pi6ce d travailler, quelle que 
soit la position de I'ensemble dans I'espace. 

La figure 3 repr6sente une tete de cardage, reprenant la m§me 
g§om6trie g6n6rale. dans laquelle les m§mes 6l6ments sont d^signds par les 

30 m§mes r6f6rences que pr6c6demment. Dans ce cas, Ie support 5 est 6quip§ 
d'un moteur 6lectrique 18, sur I'arbre de sortie 19 duquel est fixee une 
fraise 20. Dans ce cas encore, l'orientation de I'axe de travail de la fraise est 
donn6 par action du verin tournant 14 par I'intemi6diaire de la bielle 15. 

Comme il ressort de ce qui precede I'invention apporte une grande 

35 am6lloration d la technique existante en foumissant une t#te pour I'^quipement 
d'un bras de robot, de structure simple et compacte, autorisant une grande 
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latitude de mouvements, la compacite et le centrage des poids permettant des 
mouvements rapides qui ne sont pas perturb6s par la presence d'une inertie 
importante. 

Dans le cas d'une t§te d'^bavurage. le support 5 pourrait etre 
5 ^uip6 d'une pince destinSe, iorsqu'une bavure est importante. d former une 

Incision en V dans la bavure. avant de dScouper celle-ci d I'aide des ciseaux. 

une autre pince. Sgalement montSe sur le support 5. pouvant §tre pr^vue pour 

saisir les bavures en fin de d6coupe et pennettre son transfert, par mouvement 

du robot, vers une poubelle. 
0 Comme II va de soi, I'invention ne se limite pas aux seules formes 

d'ex6cution de cette tete, d6crites ci-dessus titre d'exemples. elle en 

embrasse au contraire toutes les variantes. 
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REVENDICATIONS 
1 . T§te pour I'equipement d'un bras de robot, destine d r^allser une 
operation d'^bavurage ou de cardage, 
5 caract^ris^e en ce qu'elle comprend : 

- une platine de fixation (3) sur le bras (2) du robot, 

- un arbre (4) mont6 sur la platine (3) parall^lement d celle-ci. 

- un support (5) d'un outll d'6bavurage ou de cardage mont6 
pivotant autour de I'arbre (4) et dans le prolongement de la zone de fixation de 

10 la platine (3) sur le bras (2) du robot. 

- un v6rin (14) mont6 coaxialement d I'arbre (4) relid d une 
extr6mit6 d'une bielle (15) dont I'autre extr6mit6 est relive au support (5) de 
I'outil afin de regler I'orientatlon de ce dernier, et 

- des moyens d'entramement de I'outil. 

^5 2. Tete selon la revendication 1, caracteris6e en ce que le 

verin (14) d'entraTnement de la bielle (15) est un verin tournant. 

3. Tete selon I'une des revendications 1 et 2. caract6ris§e en ce 
que la bielle (15) de r6glage de I'orientation de I'outil agit sur le support (5) de 
celui-ci par rintenn6diaire d'un v§rin (16) de compensation. 

4. T§te selon I'une des revendications 1 ^ 3. caract6risee en ce 
que, dans le cas d'une tSte d'6bavurage. celle-ci comporte un moteur 
6lectrique (7) dispose sur I'axe de I'arbre (4). du cot6 oppos6 au v6rin (14) de 
r6glage de la position du support (5) de I'outil. I'arbre de sortie du moteur 6tant 
§quipe d'un excentrique (8) agissant sur une bielle (9) d'entratnement de la 

25 lame mobile (1 0) d'une paire de ciseaux d'6bavurage (6). 

5. T6te selon I'une des revendications 1 d 3, caract6ris6e en ce 
que. dans le cas d'une tdte de cardage. celle-cl comporte un moteur 
6lectrique (18) solidaire du support (5) d'axe perpendiculaire d I'arbre (4). sur 
lequel est mont6 pivotant le support (5). et sur I'arbre de sortie duquel est cal^e 

30 une fraise de cardage (20). 
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